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Mechanicke

" Pripojitelné k trhacimu stroji

vzdy jsou kontaktni
(coz mize vadit u velmi poddajnych materidl()

Poskytuji pouze globdlni (zprimérovanou)
informaci o posuvech vzorku

Dnes v podstaté nelze
hovorit o cisté
mechanickych...




= Krehkeé laky

... kdyz prilnavost laku je vétsi
nez soudrzné sily laku...

Mechanicke

Obr. 3.4
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Janicek P et al. Technicky experiment: Vybrané kapitoly, FSI VUT v Brné, Nakladatelstvi VUT, 2004.



Elektrické (odporové)

" Tenzometry

Kovové vs. polovodicové

vzdy jsou kontaktni

(coz mize vadit u velmi poddajnych materidl()
Lze je povazovat za lokalni informaci, je-li
rozmeér vzorku radove vetsi

Na vzorek |ze umistit vice tenzometrut
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Janicek P et al. Technicky experiment: Vybrané kapitoly, FSI VUT v Brn€, Nakladatelstvi VUT, 2004.




= RTG difrakce

Rozptyl RTG zareni umoznuje
rekonstruovat posuvy krystalové
mrize
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Optické
" Snimace polohy

Obycejné nesleduji materidlovy bod jsou-li
zalozeny na principu vyslaného/odrazeného
paprsku

Laserové sondy

Svételné konfokalni sondy

CMOS array

Receiver

Target
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Optické
" Video-extenzometry

Ackoliv bezkontaktni, informace z nich
ziskané budou v zasadeé stejné jako
z mechanickych extenzometr(i

Vhodné pro poddajné materiadly
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Optické

= Korelace digitalniho obrazu

Je fotogrammetrickda metoda pro urcovani
polohy, posuvl a deformaci na povrchu
objektl (v digitalnich obrazech)

Dva obrazy jednoho objektu, ktery
obsahuje stochasticky skvrnity povrchovy
vzor, lze spolu porovnat tak, abychom
urcili zmény polohy které nastaly pri
prechodu od prvniho obrazu k druhému
(ili v priibéhu deformace objektu).

Klicové pro metodu jsou:

Vlastnosti povrchu — diskretizace — korelace



Digitalni korelace

" Princip

Snimany objekt

Deformace
objektu snimana
stereoskopicky

Zaznamy téze
situace ze dvou
kamer se
porovnaji mezi Totéz se provede
sebou tak, aby v rtznych ¢asech
byl ziskan a zjisti se posuvy
prostorovy objektu béhem
model objektu.

zatézovani.



Digitalni korelace

e . Materialovy bod P
" Princip
Souradnice P na dvou riznych obrazech

xr(aova1»a2»a3axay) =d,+taXx+dad,)y+d;xy

v.(a,,as,a4,a,,x,y)=a, +a;x +dgy +d,xy
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Transformace stuprit Sedi v okoli P mezi dvéma obrazy

GT()C,)/) = gO +g1G2(xz(x9y)ayr(x9y))

Koralace obrazii je zaloZena na nalezeni parametrt
A9,21,--/27,80,81

min |G, (x.3) - G, (x.y)

aga.d7.80-.8
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Displace-
ment



Digitalni korelace

= Aplikace - Ex vivo implantace stentu
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